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Als Event Data Recorder (EDR) wird ein elektronisches Geréat bezeichnet, das bei Auftreten eines Fahr-

zeug-Unfalls die zur Rekonstruktion des Unfallhergangs notwendigen Gréssen aufzuzeichnen vermag.

Zwischen der Aufzeichnung einerseits und der Zuweisung und Auswertung dieser Daten andererseits

besteht in der Regel eine unerwlnschte Zeitlliicke. Aus Sicht des Versicherers, und letztendlich der Unfall-

folgekosten, kdnnen Vorteile entstehen, wenn auf diese Daten unmittelbar zugegriffen werden kann. Aus

diesen Grunden entwickelt die BFH ein EDR welches die Daten per GSM/GPRS an einen Server senden

kann.

Ziel

Das Alternatorsignal eines Motor-
rades erlaubt die Bestimmung der
Motordrehzahl. Diese spielt als
Stltzgroésse bei der Auswertung
eines Unfallherganges eine zent-
rale Rolle und ermdglicht eine ge-
ndgend genaue Abschatzung der
Fahrzeuggeschwindigkeit unmit-
telbar vor dem Unfall. Die Aufgabe
dieser Bacherlorarbeit besteht da-
rin, das Alternatorsignal zu erfas-
sen, aufzubereiten und daraus die
Motorendrehzahl zu bestimmen.
Diese Grosse wird anschliessend
Uber einen CAN-Bus an ein GSM-
fahiges Modul gesendet, von wo
diese, nebst andern relevanten
Unfalldaten, Uber das Mobilfunk-
netz auf einen Server Ubertragen
werden. Sie stehen somit der Un-
fallanalyse fast zeitgleich mit dem
Unfallgeschehen zur Verflgung.

Vorgehen

Als Erstes muss das Signal zu
einem  frequenzproportionalen
Rechtecksignal aufbereitet wer-
den. Dies erfolgt mit einem Band-
passfilter, gefolgt von einem Ver-
stéarker und einem Schmitt-Trigger.
Fur die Auswertung der Daten eig-
net sich ein Microcontroller, wel-
cher CAN-féhig ist und somit mit
dem TeleTRUCK-Modul kommuni-
zieren kann. Das TeleTRUCK-Mo-
dul wurde in einer friheren Arbeit
an der BFH entwickelt und eignet
sich bestens zum Ubermitteln von
Daten, welche im CAN-Format an-
stehen.

Resultat

Eine fertige Platine, die an der
Motorradbatterie und am Tele-
TRUCK-Modul angeschlossen
wird, ist das Produkt dieser Ba-
chelor Thesis. Auf der Platine sind

die Signalaufbereitung wie auch
der Microcontroller integriert. Die
Platine ist so ausgelegt, dass sie
auch weitere Daten registrieren,
aufbereiten und per CAN-Bus
Ubermitteln kann.

Grenzfrequenzen: Bandpassfilter: 3Hz und 482Hz

Verstarkungsfaktor: 62

Schwellenspannung Schmitt-Trigger: 0.4V
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