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MPPT pour un panneau solaire et une batterie
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Un panneau photovoltaique est un générateur dont la caractéristique / = f (U) est fortement non linéaire.

En conséquence, pour un méme éclairement, la puissance délivrée sera différente selon la charge. Un

contréleur MPPT permet donc de piloter le convertisseur statique reliant la charge (une batterie par

exemple) et le panneau photovoltaique de maniere a fournir en permanence le maximum de puissance a

la charge.

Le contréleur MPPT (Maximum
Power Point Tracker) est un sys-
teme composé de deux blocs dis-
tincts, une partie de puissance et
une partie de controle.

Circuit de puissance

Le circuit de puissance est formé
par un convertisseur DC/DC, un
circuit de sécurité, la batterie et la
charge. Le convertisseur DC/DC
est de type Flyback. Le conver-
tisseur Flyback travail avec des
rapports de tension d’entre et de
tension de sortie plus petite et
pus grand que un. Le rapport de
conversion est déterminé par un
signal PWM qui commute le tran-
sistor de puissance. La batterie
est chargée par le convertisseur.
Le circuit de sécurité débranche
la charge externe en cas de surin-
tensité de courant et de tension
trop basse de la batterie. Toutes
ces fonctions sont commandées
par le circuit de contréle.
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Circuit de contréle

Le circuit de contrble est com-
posé du microcontréleur et tous
les petits circuits d’interface pour
'adaptation des entrées et des
sorties. Le microcontrbleur gé-
nere le signal PWM en fonction
de la tension, du courant du pan-
neau et de la tension de la batte-
rie. Le circuit de sécurité est aussi
géré par le microcontréleur, qui
donne un signal pour débrancher
la charge.

Travail effectué

Le travail du projet est divisé
entre dimensionner le circuit et
apres le dessiner avec Altium De-
sign pour le produire et apres de
programmer le microcontréleur
PIC18F45K20, avec un compila-
teur C. Le programme géré les
entrées analogiques qui doivent
étre converties en digital pour
étre traitées et la génération des
signaux pour la commande du
circuit

Circuit de puissance en haut et circuit de contréle en bas



